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Lucrarea prezint3 conceptele de baz ale Metodei elementului finit.

Se trateazi notiuni de calcul variational precum si metodele energetice, utilizate in- studiul
elementelor finite. Se studiazi elementul de bard, separat de celelalte tipuri de elemente. Se
prezintd modul de determinare a ecuafiei elementului finit. Se prezinti modul de evaluare a
termenilor matricei de rigiditate a elementului finit cnd se trece la sistemul local de coordonate
adimensional, pe baza matricei Jacobiene. Se prezintd functiile de formi utilizate in studiul
clementelor finite. Se trateazi modul de transformare a matricelor caracteristice ale elementelor.
Se prezintd diferite metode de asamblare. Se trateazi problema introducerii deplasdrilor si a
legiturilor impuse. Se prezinti modul de determinare a matricelor caracteristice ale diferitelor
tipuri de elemente finite bidimensicnale, tridimensionale izoparametrice, infinite si ierarhice.
Este tratatii tehnica substructuririi. Se trateazi elementele finite de echilibru si elemente hibride.
Se prezinta cteva metode de integrare numerici utilizate la definirea matricelor caracteristice
ale elementelor finite.

Lucrarea este utild studentilor st doctoranzilor de la profilul general de mecanici,
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constructii navale, constructii civile st industriale. De asemenea, lucrarea este utili §i inginerilor
din cercetare si proiectare,
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